Rozdzielacz suwakowy sterowany WK
DONAR elektrohydraulicznie typ WEH16 499 482
WN16 do 35 MPa | do 240 dm¥min 10.2018
KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI
ZASTOSOWANIE

Rozdzielacz suwakowy sterowany elektrohydraulicznie
typ WEH16... przeznaczone jest do zmiany kierunku
przeptywu cieczy hydraulicznej w ukfadzie co umozliwia
zmiane kierunku ruchu odbiornika — najczesciej
tloczyska cylindra lub silnika hydraulicznego oraz
realizacje stanéw: start, stop. Przystosowany jest do
montazu ptytowego w dowolnym potozeniu w ukladach
hydraulicznych.

Produkt spetnia wymagania dyrektywy 2014/35/UE.

OPIS DZIALANIA
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W korpusie (1) wykonane sa: otwér gtéwny i kanaly
pierScieniowe: P, T, A, B potaczone z przytaczem
ptytowym korpusu (1). Przesterowanie rozdzielacza
nastepuje w wyniku przesuniecia suwaka (2) w jedno z
skrajnych potozeh. Rézne funkcje sterownicze zalezne
sg od rodzaju suwaka (2), ktéry powoduje zmiane
konfiguracji pofaczeh pomiedzy kanatami P, T, A, B
kormpusu (7). Przesuwanie suwaka (2) z potozenia
zerowego nastepuje w wyniku dzatania ci$nienia cieczy
hydraulicznej  doprowadzanej przez  rozdzielacz
wstepny (4) do jednej z komér pokryw (3). Rozdzielacz
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wstepny (4) - typ  WEG... sterowany jest za pomoca
elektromagneséw  (5). W sytuacji braku zasilania
przesterowanie rozdzielacza (4) moze by¢ dokonane
recznie, za pomoca przyciskow recznego
przesterowania (6) - wersja ...4A4WEH16.../...N. Suwak (2)
centrowany jest w pofozeniu zerowym za pomoca
sprezyn (7) wersje ...AWEH16.../... lub hydraulicznie,
cdnieniem deczy z rozdzielacza wstepnego (4) - wersja
...AWEH16H../...- dla rozdzielaczy 3-potozeniowych
centrowanie nastepuje za pomocy tulei (8).
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OPIS DZIALANIA
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Rozdzielacz moze by¢ wyposazony w nastawnik krahcowych potozeh ttoczka (12). Mozliwosci montazu
czasu przesterowania (9) oraz wyposazenie wyposazenia dodatkowego i wymiary gabarytowe w
dodatkowe: czujnik kontroli potozenia suwaka (10) zaleznosci od wersji rozdzielacza uwidocznione sq na
nastawnik skoku suwaka (11) lub zesp&t kontroli str. 14 do 25.

DANE TECHNICZNE

Ciecz hydrauliczna

Rodzaj cieczy hydraulicznej olej mineralny
Wymagana klasa czystosci oleju ISO 4406; klasa 20/18/15
Lepko$¢ nominalna cieczy 37mm /s w temperaturze 55°C
Zakres lepkosci 2,8 do 380 mm 2/s
Zakres temperatury cieczy (w zbiorniku) zalecany 40°C do 55°C

max  -20°C do +70°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +50°C

Max ci$nienie pracy
Kanaty P, A, B

* dla wersji H - 4 WEH16.../... 35 MPa
« dla wersji 4 WEH16.../... 28 MPa
Kanat T

* odptyw strumienia sterujacego Y- zewn. 25 MPa
* odptyw strumienia sterujagcego Y- wewn. 21 MPa

(wersja 2-potozeniowa i 3-potozeniowa
centrowana sprezynami);
(wersja 3-potozeniowa centrowana hydraulicznie
z Y- wewn. nie wystepuje)
Max ci$nienie sterowania 25 MPa
Min cisnienie sterowania

Doptyw strumienia_sterujgcego X- zewn.:

* wersje 3-potozeniowe 0,8 MPa
* wersje 2-potozeniowe ustalane sprezyna 1,0 MPa
* wersje 2-potozeniowe ustalane hydraulicznie 0,5 MPa

Doptyw_strumienia_sterujacego X- wewn.:
(z zastosowaniem zaworu wstepnego obciazenia
lub przy odpowiednio duzym przeptywie
« wersje 4 WEH16... z suwakami G, H, F, S, T 0,45 MPa
e wersje H-4 WEH16.../...D1... z suwakami G, H, F, S, T| 0,7 MPa
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DANE TECHNICZNE

Objetos¢ cieczy sterujacej

Wersje 3-polozeniowe centrowane sprezynami 5,75 cm?
Wersje 3-potozeniowe centrowane hydraulicznie

* z potozenia 0 w potozenie a 2.85cm3
 z potozenia @ w potozenie b 5,75 cm3
* z polozenia @ w potozenie 0 29 m?
¢ z polozenia b w potozenie 0 2.3 cm3
Wersje 2-potozeniowe 11,5 cm3

Catkowity czas przesterowania rozdzielacza
z potozenia zerowego w potozenie zasterowania

Wersje 3-potozeniowe centrowane sprezynami

przy ciSnieniu sterujgcym pst=5 MPa 50 ms

pst=15MPa | 45ms

p st =25 MPa 40 ms

Wersje 3-potozeniowe centrowane hydraulicznie
* przesterowanie elektromagnesem od

strony a przy cidnieniu sterujacym pst= 5MPa 40 ms

p st=15MPa 40 ms

pst=25MPa | 40ms

* przesterowanie elektromagnesem od
strony b przy ciénieniu sterujacym pst= 5 MPa 50 ms
p st =15MPa 45 ms

p st =25 MPa 40 ms

Wersje 2-potozeniowe
przy ciSnieniu sterujgcym pst=5 MPa 55 ms
p st=15MPa 50 ms

p st =25 MPa 45 ms

Catkowity czas przesterowania rozdzielacza
z polozenia zasterowania w potozenie zerowe

Wersje 3-potozeniowe centrowany sprezynami
przy cisnieniu sterujgcym pst=5;1525MPa | 40ms

Wersje 3-potozeniowe centrowane hydraulicznie
* przesterowanie elektromagnesem od

strony a przy ci$nieniu sterujacym  pst= 5 MPa 30 ms

p st =15MPa 25 ms

p st =25MPa 20 ms

* przesterowanie elektromagnesem od
strony b przy ci$nieniu sterujgcym  pst= 5 MPa 40 ms
p st=15MPa 35 ms

p st =25MPa 30 ms

Wersje 2-potozeniowe
przy ciSnieniu sterujgcym pst=5MPa 35 ms
pst=15MPa | 30ms

p st =25MPa 25 ms
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DANE TECHNICZNE

Rozdzielacz wstepny (pilot) typ WE6... wg karty katalogowej WK 420 970
Wersja rozdzielacza wstepnego:
« dla rozdzielacza gt. 3-pot. centr. sprezynami AWE6 ...
» dla rozdzielacza gt. 2-pot. (a, 0) ust. sprezynami | 4AWE6 JA...
e dla rozdzielacza gt. 2-pot. (0, b) ust. sprezynami | 4WE6 JB...
* dla rozdzielacza gt. 3-pot. centr. hydraulicznie AWE6 M...
» dla rozdzielacza gt. 2-pot. (a, 0) ust.hydraulicznie | 4WE6 MA...
» dla rozdzielacza gt. 2-pot. (0, b) ust. hydrauliczniel 4WE6 MB....
« dla rozdzielacza gt. 2-pot. (a, b) 4WE6 D... lub 4WE6 D...0... lub 4WE6 D...OF...
DC AC ~AC
Napiecie nominalne zasilania elektromagnesow wtyczka z prostownikiem tz)asnan,le .
ezposrednie
12V |24V |110V 230V- 50Hz|220V— 50Hz|1 10V- 50Hz | 230V- 50Hz
Tolerancja napiecia zasilania +10% +10%
Pobor mocy (prad staty) 0w
Moc podtrzymujaca (prad przemienny) - 50 VA
Moc wigczeniowa (prad przemienny) - 300 VA
. zat. do 60 ms zat. do 40 ms
(Czas przesterowania
wyt. do 40 ms wyt. do 25 ms
Max liczba przesterowanh 15000 zat./h 12000 zat./h
Stopieh ochrony IP 65
Temperatura cewki elektromagnesu max 150 °C
Masa rozdzielacza max 10,5 kg

WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATAC)I

1. Rozdzielacz nalezy uzytkowac tylko w petni sprawny i
prawidiowo przylaczony do instalacji elektrycznej.
Przytaczanie lub odigczanie od instalacji elektrycznej musi
by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.

2. taczéwka uziemiajaca ( = ) musi by¢ potaczona z
przewodem ochronnym (PE%‘ ) w instalacji zasilajacej
zgodnie z odpowiednimi przepisami.

3. Wtyczki elektromagneséw powinny przylega¢ doktadnie do
gniazd i nalezy je zabezpieczyé poprzez dokrecenie
wkretébw mocujacych do oporu. Zabrania sie eksploatacji
rozdzielacza, jezeli wtyczki nie s zabezpieczone i nie jest
zapewniona szczelno$¢ i odpowiedni zacisk kabli w
dtawnicach wtyczek.

4. Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w niniejszej
Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstug lepkos¢ cieczy
hydraulicznej.

5. Aby zapewni¢ bezawaryjng i bezpieczna prace rozdzielacza
nalezy systematycznie sprawdzad:

* stan potaczenia elektrycznego
* dziatanie zaworu
* czystos¢ cieczy hydraulicznej
6. Ze wzgledu na nagrzewanie sie cewek elektromagneséw

i korpusu rozdzielacza do wysokiej temperatury
rozdzielacz powinien by¢ umiejscowiony tak, aby
wyeliminowaé mozliwos¢ przypadkowego kontaktu z
cewka podczas eksploatacji lub nalezy przewidzie¢
odpowiednie ostony zgodnie z wymaganiami norm
europejskich: PN - EN ISO 13732 -1i PN - EN 4413.

7. Dla zapewnienia szczelnosci przyltacza rozdzielacza do

ukladu hydraulicznego nalezy przestrzegaé wymiaréw
gniazd przylaczeniowych, pierscieni uszczelniajacych,
momentéw dokrecenia i parametréw pracy rozdzielacza
podanych w niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukgiji
Obstugi.

8. Rozdzielacz w wersji z czujnikiem potozenia suwaka typ

M jest fabrycznie wyregulowany, jakiekolwiek
regulacje w rozdzielaczu moga by¢ wykonywane przez
producenta. W  przypadku wady czujnika Ilub
rozdzielacza nalezy wymieni¢ kompletny rozdzielacz.
Czujnikéw indukcyjnych typ M nie nalezy taczyc
szeregowo.

9. Obstugujacy rozdzielacz musi by¢ zapoznany z trescig

niniejszej Karty Katalogowej - Instrukcji Obstugi.
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SCHEMATY

Schematy hydrauliczne uproszczone i szczegétowe
rozdzielaczy 3-potozeniowych z rézny m sposobem
doptywu (X) i odptywu (Y) strumienia sterujacego

rozdzielacze 3-potozeniowe z potozeniem zerowym
suwaka w rozdzielaczu gtdwnym i  wstepnym
centrowanym sprezynami - wersja ...AWEH16.../...

rozdzielacze 3-potozeniowe z potozeniem zerowym
suwaka w rozdzielaczu gtdéwnym centrowanym
hydraulicznie, w rozdzielaczu wstepnym centrowanym
sprezynami - wersja ...AWEH16H.../...

doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - wewn.

doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - wewn.
..4AWEH16H.../...ET...nie wystepuje

wersja ...4AWEH16.../...ET... wersja
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doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - wewn.

doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - wewn.

wersja ...AWEH16.../...T... wersja ..AWEHT6H.../...T...nie wystepuje
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doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - zewn.
wersja ...AWEH16.../...E...

A B
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P T Y

P XY

doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - zewn.
wersja ...AWEH16H.../...E...
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Y_| !:'X rP“; b, Y_|
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P XY T

doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - zewn.
wersja ...AWEH16.../ ...

doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - zewn.
wersja ...AWEH16H.../...

AB AB
ox Y0a Lo [0l o x 2alo o o
A B ‘ —————— - ‘ A B ‘ ————— ‘
a L_i_!_o_!_E_* b - al%qyﬂ—” ”Mﬁb | a it—a—-fgf—b—- b a / X j Hmﬁb .
X PT Y P XY X PT Y p Xy I
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SCHEMATY
Schematy hydrauliczne uproszczone i szczegbétowe
rozdzielaczy 2-potozeniowych z réznym sposobem
doptywu (X) i odptywu (Y) strumienia sterujacego
rozdzielacze 2-potozeniowe z potozeniem suwaka rozdzielacze 2-potozeniowe z potozeniem suwaka
w rozdzielaczu gtéwnym i wstepnym ustalanym w rozdzielaczu gtéwnym ustalanym hydraulicznie,
sprezyng - wersja ...AWEH16.../... w rozdzielaczu wstepnym ustalanym sprezyng
-wersja ...AWEH16H.../...
doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - wewn. doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - wewn.
wersja ...AWEH16.../...ET... wersja ...AWEHT6H.../..ET...
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P T p XY T PT P XY T
doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - wewn. doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - wewn.
wersja ...AWEH16.../...T... wersja ...4WEH16H.../...T... A B
ﬁj RINDOY
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T b XA | ! 5| b XA |
] L = ] e
X PT p XY T X P T p Xy T
doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - zewn. doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - zewn.
wersja ...4WEH16.../...E... wersja ...AWEH16H.../...E.... A B
IROOMY
| 1
re | \
s alb b a|7—‘><| L\/Vb .
N L= |
PT'Y P Xy T
doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - zewn. doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - zewn.
wersja ...AWEH16.../ ... A B wersja ...AWEH16H.../...
NINEDY r+1
| 1 1
A B ‘ | ‘ A B ‘ I
a|7 a b b . a|7—‘><| I/\/\/b . a|7 d b b . a|7—‘><| Mb .
__ 1T}
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X PTY p Xy T X P TY P Xy T
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SCHEMATY

Schematy hydrauliczne uproszczone i szczegbétowe
rozdzielaczy 2-potozeniowych z réznym sposobem
doptywu (X) i odptywu (Y) strumienia sterujacego

rozdzielacze 2-potozeniowe z potozeniem suwaka
w rozdzielaczu gtéwnym ustalanym hydraulicznie,
w rozdzielaczu wstepnym bez sprezyny powrotnej
- wersja ...4AWEH16H.../0...

rozdzielacze 2-potozeniowe z potozeniem suwaka
w rozdzielaczu gtéwnym ustalanym hydraulicznie,
w rozdzielaczu wstepnym bez sprezyny powrotnej,
z zatrzaskiem - wersja ..AWEH16H.../OF...

doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - wewn.

wersja ...4WEH16H.../0...ET...

doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - wewn.

wersja ...AWEH16H.../OF...ET...
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A B ‘ X 4| ! A B LA | !
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doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - wewn. doptyw (X) - zewn. : odptyw (Y) - wewn.
wersja ...AWEH16H...70...T... wersja ...AWEH16H.../OF...T...
A B A B
INEIOIY oxalo oo
AB ‘ l ——— ‘ A B ‘ ! ——— ‘
V]
e lobm | oD e || selehe |||
x p1 L |1 X PT N
P Xy T P Xy T
doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - zewn. doptyw (X) - wewn. ; odptyw (Y) - zewn.
wersja .. AWEHT6H.../0.. E.... wersja ...AWEH16H.../OF...E....
A B A B
ox p[2 Lo o p[2 LD Lo
A B ‘ | ——— ‘ A B ‘ | —— ‘
W]
oo Lol | X | || elehe | A
ey Lr : | Py Lt : |
P Xy T P Xy T
doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - zewn. doptyw (X) - zewn. ; odptyw (Y) - zewn.
wersja ...AWEHT6H.../0... wersja ...4WEH16H.../0OF...
A B A B
l:x r"“ﬂq b,_Y! !;X r—}“ a 4+ b'_Y!
A B ‘ ! ——— ‘ A B ‘ ! l— ‘
aoplel b e XA s | ! o) a—lbl— b . aI%X| | !
= oo e U
X PTY P Xy T P Xy T
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SCHEMATY
Symbole graficzne suwakéw
3-potozeniowych

wersje ...AWEH16...

potozenia robocze potozenia

i posrednie robocze
A B A B
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2-potozeniowych (a, 0)

wersje ...AWEH16...A.
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i posrednie
A B
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2-potozeniowych (a, b

wersje ...4WEH16...

potozenia robocze

i poSrednie

A B

-

=

potozenia

robocze
A B

[21b]
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2-potozeniowych (0, b)
wersje ...4WEH16...B...
potozenia robocze potozenia

i poSrednie robocze
A B A B
0| [b] [0]b]
PI IT DI I"'

[:E]ﬂ] [:]]]] EB
[E;HD] Eﬂﬂ] FB
[;HX] 7[;]2] GB
HHTY [l e
[Eﬂﬂ] [E]]]] B
[Em [E]]]] LB
ETT] [T e
ST

1

WK 499 482

10.2018

-8-

Typ WEH16



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 3-potozeniowe podstawowe ...4WEH16...S...D1...
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M6 gt. 17 - 2 otw.

@175 (max) - 4 otw. (P, A, B, T)

M10 gt. 17 - 4 otw.

£

@4 gb. 8 - 2 otw.
@6,4 (max) - 2 otw. (X, Y)

o

69,9
55.6

71,5
35
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1 - Rozdzielacz gtéwny 3-potozeniowy (schematy
suwakéw: E, F, G, H, ), L, M, P, QR U, V,W-wgstr. 8)

2 - Rozdzielacz wstepny 3-potozeniowy typ WE6...
(rodzaje suwakdéw wg str. 4)

3 - Elektromagnes od strony a

4 - Elektromagnes od strony b

5 - Wtyczka od strony a - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

6 - Wtyczka od strony b - typ I1SO 4400 (DIN 43650 - A)

7 - Przycisk recznego przesterowania

8 - Nastawnik czasu przesterowania (opcja wyposazenia)

9 - Zawér stosunku ciSnien (opcja wyposazenia)

10 - PierScien uszcz. o przekroju kwadratowym
kw 22,5 x 2,1 - szt. 4/komplet (P,T, A, B)

11 - Pierécien uszcz. o przekroju kwadratowym
kw 10 x 2 - szt. 3/komplet (X, Y, L)

12 - Wymiar rozdzielacza z potozeniem zerowym suwaka
centrowanym sprezynami (wersja ...4AWEH16...)

13 - Wymiar rozdzielacza z potozeniem zerowym suwaka
centrowanym hydr aulicznie (wersja...AWEH16H...)

14 - Wymiar rozdzielacza z przytaczem elektrycznym na

prad staty

15 - Wymiar rozdzielacza z przytaczem elektrycznym na
prad zmienny (wtyczka z prostownikiem)

16 - Konfiguracja otwordéw powierzchni ptyty
przytaczeniowej zgodna z norma ISO 4401*
oznaczenie ISO 4401-07-06-0-94 (CETOP 07)

Sruby mocujace wg PN - EN ISO 4762 (PN/M - 82302)
M10 x 60 -10.9 - szt. 4/kpl; moment dokr. Md = 62 Nm
M6 x 60 -10.9 - szt. 2/kpl; moment dokr. Md =12,5 Nm
UWAGI:
(*) - dopuszcza sie wykonanie kanatéw: P - @19 max;
A B T-@0 max; X, Y, L-q@/ max

(**) - tylko dla wersji 3-potozeniowych z potozeniem

zerowym suwaka centrowanym hy draulicznie

17 - Wymagany stan powierzchni ptyty przylaczeniowej

Typ WEH16
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 2-potozeniowe podstawowe ...4WEH16...5...D...

hydraulicznie (wersja ...AWEH16H...)

P o @ O©O®OG ®
1T
O —H ¢ HIF -
(O P a
M=
‘_‘Oo £=77 o . °
=
— R B
7 =1
) g — Him
< N -
@16,5 - 4 pogt. @11 - 2 pogt.
| 1 @11 - 4 otw. . B6,6 - 2 otw.
‘ E_ A BY _:I_
. Nl A
o f—t—} -
‘ 1. . LET S
' I
| S Ul I
@ 3 -2 kokki ? ' @
91
13
1 - Rozdzielacz gtéwny 2-potozeniowy (schematy 12
suwakoéw: C, D, K, Z, D1 - wg str. 8)
2 - Rozdzielacz wstepny 2-potozeniowy
typ WE6... (rodzaje suwakéw wg str. 4) \o_l A1
3 - Elektromagnes od strony a ) AT A
4 - Elektromagnes od strony b - tylko dla wersiji: * yAYY) I\ )(
...AWEH16.../0, ...AWEH16.../OF... LT g o] -
5 - Wtyczka od strony a - typ IS0 4400 (DIN 43650 - A) o = Hfl TP : 3
6 - Wtyczka od strony b - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A) 3 é;Ep' o A I;,
7 - Przycisk recznego przesterowania + . o Y ’\" ——
8 - Nastawnik czasu przesterowania (opcja wyposazenia) AANA “H A Y @
. o . L X | N4 |
9 - Zawér stosunku cisnief (opcja wyposazenia) u}T
10 - Pierécief uszcz. o przekroju kwadratowym = 20
kw 22,5 x 2,1 - szt. 4/komplet (P, T, A, B) 60 101,6
11 - PierScieh uszcz. o przekroju kwadratowym
kw 10 x 2 - szt. 3/komplet (X, Y, L) M6 gt. 17 - 2 otw. @175 (max) - dotw. (P, A, B, T)
12 - Wymiar rozdzielacza z potozeniem suwaka ustalanym | M10 gt. 17 - 4 otw. @4 di. 8 - 2 otw.
sprezyng (wersja ...AWEH16...) P4 \ @6,4 (max) - 2 otw. (X, Y)
13 - Wymiar rozdzielacza z potozeniem suwaka ustalanym _

;%,

14 - Wymiar rozdzielacza z przytaczem elektrycznym na
prad staty
15 - Wymiar rozdzielacza z przytaczem elektrycznym na

91 (min)
71,5
69,9
14,3

55,6

<
L0

35

A .
\L“|’T' pAX | ~
‘{

A ~NBY
Sy

prad zmienny (wtyczka z prostownikiem)

16 - Konfiguracja otwordw powierzchni plyty f i
przylaczeniowej zgodna z norma ISO 4401* 18,3
oznaczenie IS0 4401-07-06-0-94 (CETOP 07)

Sruby mocujace wg PN - EN 1SO 4762 (PN/M - 82302)

1.6

34,1

M6 x 60 -10.9 - szt. 2/kpl; moment dokr. Md =12,5 Nm 65,9
UWAGI: 76,6

M10 x 60 -10.9 - szt. 4/kpl; moment dokr. Md = 62 Nm 50 £7(0,01/100

063/

7

(*) - dopuszcza sie wykonanie kanatéw: P - @19 max; 88 1
A B, T- @0 max; X, Y, L- @/ max :
(**) - tylko dla wersji 3-potozeniowych z potozeniem 101.6
zerowym suwaka centrowanym hydraulicznie 144 (min)
17 - Wymagany stan powierzchni ptyty przylaczeniowej

gﬂ
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@ 3 -2 kokki
91

96

WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 2-potozeniowe podstawowe: ...A4WEH16...A ...S...D...

...AWEH16..B ...S...D...
RN LN
e -

®C
:

®

1 - Rozdzielacz gtéwny 3-potozeniowy - wersje:
o..AWEH16...A... (schematy suwakdw: EA, FA, GA, HA,
JA, LA, MA.PA, QA, RA, UA, VA, WA - wg str. 8)

e ...AWEH16...B... (schematy suwakéw: EB, FB, GB, HB,
JB. LB, MB, PB, QB, RB, UB, VB, WB - wg str. 8)

2 - Rozdzielacz wstepny 2-potozeniowy typ WE6...
(rodzaje suwakoéw wg str. 4)

3 - Elektromagnes od strony a - w wers;ji ...AWEH16...A...

4 - Elektromagnes od strony b - w wersji ...4WEH16...B...

5 - Wtyczka od strony a - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)

6 - Wtyczka od strony b - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)

7 - Przycisk recznego przesterowania

8 - Nastawnik czasu przesterowania (opcja wyposazenia)

9 - Zawoér stosunku ciSnief (opcja wyposazenia)

10 - Pierécien uszcz. o przekroju kwadratowym
kw 22,5 x 2,1 - szt. 4/komplet (P,T, A, B)

T i [ﬂ> "
H i
b |1 a -
=1 e . - i
i I F
=3 ] =
ag g
@16,5 - 4 pogt. @11 - 2 pogt.
@11 - 4 otw. ° @6,6 - 2 otw.
E_ A BY _3_
] il Jlf T 1
. ol
IOIG
220

M6 gt. 17 - 2 otw.

@17,5 (max) - 4 otw. (P, A, B, T)

M10 gt. 17 - 4 otw.

Ny

@4 dt. 8 - 2 otw.

@6,4 (max) - 2 otw. (X, Y)

11 - PierScief uszcz. o przekroju kwadratowym i - ?
kw 10 x 2 - szt. 3/komplet (X, Y, L) N ARD [

12 - Wymiar rozdzielacza z przytaczem elektrycznym na E uk g © \ﬁ \h' PAX . I~m
prad staty Il ot iy ARA ABY | STy

13 - Wymiar rozdzielacza z przytaczem elektrycznym na o ™ ‘_ED A\ —é
prad zmienny (wtyczka z prostownikiem) Y]

14 - Konfiguracja otworéw powierzchni ptyty Ny 18,3
przytaczeniowej zgodna z norma ISO 4401* —
oznaczenie IS0 4401-07-06-0-94 (CETOP 07) 24.]
$ruby mocujace wg PN - EN ISO 4762 (PN/M - 82302) 50 £7(0,01/100 |
M10 x 60 -10.9 - szt. 4/kpl; moment dokr. Md = 62 Nm 65,9 063
M6 x 60 -10.9 - szt. 2/kpl; moment dokr. Md =12,5 Nm 76,6 v/
UWAGI: 88 1 Z %
(*) - dopuszcza sie wykonanie kanatéw: P - @19 max; :

A, B, T - @20 max; X, Y, L - ¢7 max 101.6
(**) - tylko dla wersji 3-potozeniowych z potozeniem 144 (min)
zerowym suwaka centrowanym hydraulicznie
15 - Wymagany stan powierzchni plyty przylaczeniowej
Typ WEH16 -11- WK 499 482 10.2018



WYPOSAZENIE ROZDZIELACZA
W WERSJACH PODSTAWOWYCH

Nastawnik czasu przesterowania

wersje: ...4WEH16.../..S...
...AWEH16.../...52...

Rozdzielacz typ ...AWEH16... moze by¢ wyposazony w
montowany jako opcja nastawnik czasu przesterowania
(zawér diawigco-zwrotny podwéjny typ Z2FS6... ), ktdry
umozliwia regulacje czasu przesterowania rozdzielacza.
Zmiane sposobu regulacji czasu przesterowania (dtawienia
przeptywu):

¢ na doptywie (wersja ...4WEH16.../S...)

¢ na odptywie (wersja ...4WEH16.../S2...)

uzyskuje sie przy montazu przez obrdt nastawnika czasu
przesterowania (3) o 180 stopni wokét jego osi podiuzne;.
Zwiekszenie czasu przesterowania uzyskuije sie przez obrot
Sruby nastawczej (5) w prawo a zmniejszenie czasu przez
obrét sruby nastawczej (5) w_lewo.

Sruby M5 x 90 - 10.9 wg PN - EN 1SO 4762 (PN/M-82302)
szt. 4 mocujace nastawnik (3) i rozdzielacz wstepny (2)
nalezy dokrecaé momentem Md =9 Nm.

|...4WEH16. .../..S...|

Tl

©

|...AWEH16. ../..52 ...]

Hhw

ShE

1 - Rozdzielacz gtéwny

2 - Rozdzielacz wstepny

3 - Nastawnik czasu przesterowania z efektem regulacji
czasu przesterowania na doptywie

4 - Sposéb montazu nastawnika z efektem regulacji
Czasu przesterowania na odptywie

5 - Sruba nastawcza

6 - Zawor stosunku ciSnienia

Zawor stosunku cisnienia
wersje: ...A4WEH16.../...ET...D1...
AWEH16.../...E..D1...

Rozdzielacz typ ...AWEH16... z wewnetrznym
doprowadzeniem strumienia sterowania - wersje:
...E...; ...ET... przy ciSnieniu strumienia sterowania
powyzej 25 MPa_musi byé wyposazony w zawér
stosunku cidnienia (6).

Powoduje on obnizenie ciSnienia sterowania w
stosunku 1:0,66. Minimalne ciSnienia sterowania
przy zastosowaniu zaworu stosunku ciSnienia musza
by¢ podwyzszone o wspdtczynnik 1: 0,66 = 1,515.
Sruby M5 x 115 - 10.9 wg PN - EN 1SO 4762
(PN/M-82302) - szt. 4 mocujace zawdr stosunku
ciSnienia (6) i nastawnik czasu przesterowania (3)
nalezy dokreca¢ momentem Md =9 Nm.

.4WEH16.../..ET S...D1... |
.AWEH16.../..ES..D1... |

=

R
_El A BY

|..AWEH16.../..ET..D1...]
|..AWEH16.../..E...D1... |

©

WK 499 482 10.2018
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WYPOSAZENIE ROZDZIELACZA
W WERSJACH PODSTAWOWYCH

|...4WEH16.../..E..P... |
|...4WEH16.../..ET..P...]

Zawér wstepnego obcigzenia
wersje: ..4WEH16.../...E...P4,5...; ...ET...P4,5...
..AWEH16.../...E..D1 P7...; ...ET..D1 P7...

Rozdzielacz typ ...AWEH16... z doprowadzeniem ® ®
wewnetrznym strumienia sterujacego (X) - wersje: ...E...; (j
...ET... zsuwakami C,Z, F, G H,S, T,V (schematy wg

str. 8), przy ktérych wystepujg potozenia z obiegiem /
bezcisnieniowym cieczy hydraulicznej (faczace zasilanie ze /4
sptywem w potozeniach zerowym lub posrednich) musi o
by¢ wyposazony w zawoér wstepnego obcigzenia (2),
zamontowany w_kanale P rozdzielacza gtéwnego (1). .__®
Cisnienie otwarcia zaworéw wstepnego obcigzenia:
e zawér P 4,5 - 0,45 MPa 2
e zawérP7 -0,7 MPa

Dla rozdzielaczy z zamontowanym zaworem stosunku P
ci$nienia - wersja ...AWEH16.../...D1... nalezy stosowal

zawoér P7. 1 - Korpus rozdzielacza gtéwnego
2 - Zawor wstepnego obcigzenia

Charakterystyki zaworéw wstepnego obcigzenia
dla lepkosci cieczy hydraulicznej v =41 mm 2/5 temperatury t =50°C

wersje: AWEH16... /...E...P4,5... wersje: 4WEH16... /...E...D1 P7...

AWEH16... /..ET...P4,5... 4WEH16... /...ET..D1 P7...
1,0 —/ 1,0
T 08 P T 08
S 06 S 06

a a
< 04 < 04
0.2 0.2
0 40 80 120 160 200 240 0 40 80 120 160 200 240
Q (dm®/ min) Q (dm®/ min)

Zwezka dlawiaca
wersja ...AWEH16.../...B...

Rozdzielacz typ ...AWEH16... moze by¢ wyposazony w
zwezke dtawiacg (3) w kanale P rozdzielacza
wstenego (2), ktéra umozliwia opdZnienie czasu
przesterowania rozdzielacza gtéwnego.

1 - Korpus rozdzielacza gtéwnego
2 - Korpus rozdzielacza wstepnego
3 - Zwezka dfawigca

Typ WEH16 -13 - WK 499 482
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WYPOSAZENIE ROZDZIELACZA
W WERSJACH PODSTAWOWYCH

Doptyw i odplyw strumienia sterujacego

Doptyw_strumienia_sterujacego X - zewnetrzny,
odptyw _strumienia_sterujgcego Y - zewnetrzny
wersja ...AWEH16.../ «..

W wersji  wykonania ...AWEH16.../... wkrety
za$lepiajace (3) i (5) i korki (4) i (6) nalezy pozostawié | - AWEH16.. /...
zamontowane w potozeniu uwidocznionym jak na
rysunkach.

Doptyw strumienia sterujacego X - wewnetrzny,
odptyw strumienia sterujacego Y - zewnetrzny
wersja ..4WEH16.../...E...

W wersji wykonania ...AWEH16.../...E... wkret
zaSlepiajacy (3) nalezy wymontowaé, wkret
zaSlepiajacy (5) i korki (4) i (6) zamontowac i kanat X
w plycie przytaczeniowej zaslepic.

Doptyw_strumienia_sterujgcego X - wewnetrzny,
odptyw strumienia_sterujacego _Y - wewnetrzny
wersja ...AWEH16.../...ET...

W wersji wykonania ...4AWEH16.../... ET... wkrety
zaSlepiajace (3) i (5) nalezy wymontowad, korki (4) i (6)
zamontowac i kanaty X i Y w plycie przytaczeniowej
za$lepit.

Doptyw strumienia_sterujacego X - zewnetrzny, | . AWEH16.../..e
odptyw strumienia sterujacego Y - wewnetrzny
wersja ...AWEHT6.../...T...

W wersji wykonania ...4WEH16.../...T... wkret
zaSlepiajacy (3) nalezy zamontowaé, wkret
za$lepiajacy (5) wymontowaé, korki (4)i (6)
zamontowac i kanat Y w plycie przylaczeniowej
za$lepic.

UWAGL:

Wersje z odptywem wewnetrznym strumienia
sterujacego: ..ET... ; ..T... nie wystepuja w
wykonaniach rozdzielaczy z suwakiem gtéwnym
centrowanym hydraulicznie (wersje...AWEH16H...).

Dostep do wkreta (3) w kanale X uzyskuje sie po
zdemontowaniu pokrywy bocznej (2) rozdzielacza
gtéwnego (1).

Dostep do wkreta (5) w kanale Y uzyskuje sie po
zdemontowaniu rozdzielacza wstepnego (7).

1 - Korpus rozdzielacza gtéwnego

2 - Pokrywa boczna

3 - Wkret zaslepiajacy M6 - 8,8 (53)
4 - Korek

5 - Wkret za$lepiajacy M6 - 8.8 (53)
6 - Korek

7 - Korpus rozdzielacza wstepnego

WK 499 482 10.2018 -14- Typ WEH16



WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA
Zespot kontroli kraincowych polozen suwaka

Dane techniczne

Rodzaj czujnikéw zespdt 2 czujnikdw indukcyjnych, zblizeniowych PNP:
normalnie zamkniety - NC (rozwierny) +
normalnie otwarty - NO (zwierny)

Zakres napiecia zasilania 10 - 30V DC

Max prad obcigzenia 200 mA

Rodzaj przylacza czujnika czujnik z gwintem zewnetrznym M12 x 1; 4 bieguny (piny)

Rodzaj przytacza przewodu czujnika wtyczka z gwintem wewnetrznym M12 x 1; 4 bieguny (zehska)
prosta - konfiguracja przytacza wg PN - EN - 61076 -2-101

Srednica zewnetrzna przewodu ®2,5-6,5mm (PG7)

Stopieft ochrony czujnikéw IP 67

|...AWEH16.../..19... | |..AWEH16.../..23... |

strona p<.)krywy
strona pE)krywy

strona korpusu

strona korpusu

1 - Czujnik indukcyjnyzwierny PNP NO 1 - Czujnik indukcyjny rozwierny PNP NC

2 - Czujnik indukcyjny rozwierny PNP NC 2 - Czujnik indukcyjny zwierny PNP NO

3 - Wtyczka do przytaczenia przewodu czujnika 3 - Wtyczka do przytaczenia przewodu czujnika
(w komplecie z rozdzielaczem dostarczane sg (w komplecie z rozdzielaczem dostarczane s
wtyczki proste, zefskie - szt. 2) wtyczki proste, zefskie - szt. 2)

4 - Trzpieh suwaka rozdzielacza gtéwnego 4 - Trzpieh suwaka rozdzielacza gtéwnego

5 - Pokrywa zespotu czujnikéw 5 - Pokrywa zespotu czujnikéw

Mozliwosci montazu zespotu kontroli krahcowych potozet suwaka:
* od strony kanatu A
wersje: ...AWEH16.../...18...(rozwierny).
..AWEH16.../...22...(zwierny)
* od strony kanatu B
wersje: ..AWEH16.../...19...(rozwierny)
..AWEH16.../...23...(zwierny)
Rozdzielacz typ ...4WEH16.../... moze by¢ wyposazony
w  zesp6t kontroli  krahcowych potozeh suwaka,
opcjonalnie zwierny lub rozwierny, montowany w
zaleznosci od wersji wykonania , w pokrywie korpusu
rozdzielacza od strony kanatu A lub B - wymiary
gabarytowe wg str. 23 - 26.

Typ WEH16 -15- WK 499 482 10.2018



WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Zespot kontroli kraincowych polozen suwaka

Stan wyjs$¢ czujnikéw w zaleznosci od potozenia suwaka

©

@

trona pokrywy

¢_.

strona korpusu

strona korpusu

<

potozenie suwaka
od strony pokrywy

Srodkowe (0)*

od strony korpusu

!

A

UWAGA:
(*) - tylko dla rozdzielaczy 3-potozeniowych

Nastawnik skoku suwaka

Mozliwosci montazu nastawnika skoku suwaka:

* nastawnik od strony kanatéw A i B
wersja...4WEH16.../...10...

* nastawnik od strony kanatu A
wersja ...4AWEH16.../..11...

* nastawnik od strony kanatu B
wersja ...AWEH16...7...12...

Nastawianie skoku suwaka gtéwnego nastepuje przez
obrét sworznia (2) i zabezpieczenie za pomoca
przeciwnakretki (3). Obrét sworznia (2) w kierunku

poziom sygnatu zespodt kontroli potozenia rozwierny zesp6t kontroli potozenia zwierny
czujnikow (wersje ...4WEH16.../...18...; ...19...) (wersje ...AWEH16.../..22...; ...23...)
0 - stan beznapieciowy | Potozenie suwaka rozdzielacza potozenie suwaka rozdzielacza
1 - stan napieciowy od strony Srodkowe od strony | od strony §rodkowe | od strony
korpusu pokrywy korpusu pokrywy
czujnik @ 0 1 1 1 0 0
od strony korpusu
czujnik 1 0 0
od strony pokrywy 1 0 1
schematy przylaczy elektrycznych zespotu czujnikéw potozenia
zesp6t kontroli potozenia rozwierny zespdt kontroli potozenia zwierny
1 1 1 1
4 2 4 2 4 2 4 2
potozenie biegundéw potozenie biegundéw
3 przytacza wtyczki 3 przytacza wtyczki
10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC
+ - + — + - + -
4
& = 2 g & 3 g & =2 s #
n\ nn n n n\ n\ nn n

trona pokrywy

S

potozenie suwaka
od strony pokrywy

Srodkowe (0)*

od strony korpusu

UWAGA:
(*) - tylko dla rozdzielaczy 3-potozeniowych

|...AWEH16.../...12... |

10 (max)
r
.

524

S6

4

zgodnym z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
powoduje skrécenie skoku suwaka gtéwnegoo.
Nastawianie skoku nalezy przeprowadza¢ przy braku
ciSnienia w komorze sterowania.

1 - Korpus nastawnika skoku (od strony kanatu B)
2 - Ttoczek rozdzielacza gtdwnego

3 - Sworzeh

4 - Przeciwnakretka

WK 499 482 10.2018 -16 -
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Czujnik kontroli potozenia suwaka typ M

Dane techniczne

WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Rodzaj czujnika

czujnik indukcyjny z dwoma alternatywnymi wyjsciami typ PNP

Zakres napiecia zasilania czujnika

24 VDC

+20%
-10%

Max prad obcigzenia czujnika

400 mA

Rodzaj przytacza czujnika

gwint zewnetrzny M12 x 1; 4 bieguny (piny)

Stopieh ochrony

IP 65

UWAGA : czujnikéw indukcyjnych typ M nie nalezy taczy¢ szeregowo.

Schematy przytacza elektrycznego

N +
J

07/ N3 —
PNP 7 >/
. Y
2

uktad pinéw

ztacza czujnika

2

Symbole graficzne rozdzielaczy i schematy logiczne przetaczania czujnika

stan wyjscia czujnika w zaleznoSci od potozenia suwaka
0 - stan beznapieciowy na styku wyjSciowym czujnika
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika

symbol graficzny
rozdzielacza

...AWEH16.../... - MAB...
monitorowanie pozycjiaib
(czujnik po stronie Ai B).

wersje 3-potozeniowe centrowane sprezynami

wersje 3-potozeniowe centrowane sprezynami
AWEH16.../... - MO...

monitorowanie pozycji 0
(czujnik po stronie A i B).

monitorowanie pozycji b
(czujnik po stronie A ).

monitorowanie pozycji a
(czujnik po stronie B).

. . : —1 -
pin 2 in 2
czujnik - — — | — 0 czujnik pnet | 0 |Z A |,3 E
N = 1 4
postr.A g T71 | ™ St A Gin 4 a a | b
| — 0 — 0 T T
| | | | 1 — _l 1_ 1 P T
in in 2
czujnik > —LI- j — —|— — — -0 czujnik P _ — —o
postr.B . — — = — — =7 | postr.B . —_— — — 11
pin4 | I ) ) ) pin4
- I I I 0 - — —1 t t 0
100 50 0 50 100 100 50 0 50 100
a potozenie suwaka[%] b a potozenie suwaka[%] b
wersje 3-polozeniowe centrowane sprezynami | Wersje 3-pofozeniowe centrowane sprezynami
L AWEH16.../... - MB... AWEH16.../... -MA... A B

I T I 14 [ T T T 1
) in2
czujnik nz| —|— J—I—o czujnik P —LI- j _— | — — -0 A B E
postr.A i — — = 1| postr.B ., _ — — 1
o : : 1 ], el T, : : o| J¥a 0],
100 50 0 50 100 100 50 0 50 100 !
a potozenie suwaka[%] b a potozenie suwaka[%] b P
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Symbole graficzne rozdzielaczy i schematy logiczne przetaczania czujnika

stan wyjscia czujnika w zaleznosci od potozenia suwaka
0 - stan beznapieciowy na styku wyjsciowym czujnika
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika

symbol graficzny
rozdzielacza

wersje 2-potozeniowe (a, 0) centrowane
sprezynami ...AWEH16...A/...- MA...
monitorowanie pozycji a (czujnik po stronie B)
T

0
— 1
0

pin 2
czujnik
postr. B oin 4

100 50 0
a potozenie suwaka[%)] 0

wersje 2-potozeniowe (3, 0) centrowane
sprezynami ...AWEH16...A/...- MO...
monitorowanie pozycji 0 (czujnik po stronie B)
— — 1
——+£:
100 50 0
a potozenie suwaka[%] 0

pin 2
czujnik
po str. B pin 4

o = O

;N

A
A
plal0
P

T

wersje 2-potozeniowe (0, b) centrowane
sprezynami ...4WEH16...B/...- MB...
monitorowanie pozycji b (czujnik po stronie A)

4‘_4D_ 1

o n2

czujnik — — j: 0

po str. A . 1
4'——D— 0
0 50 100

0 potozenie suwaka[%] b

wersje 2-potozeniowe (0, b) centrowane
sprezynami ...AWEH16...B/...- MO...
monitorowanie pozycji 0 (czujnik po stronie A)

- + — 1

n
czujnik e 0
po str. A oin 4 — 1
—+ — o
0 50 100

0 potozenie suwaka[%] b

A B
0

(o[04,
.

P

wersje 3-potozeniowe centrowane
hydraulicznie ...AWEH16H.../ ... - MA..

wersje 3-potozeniowe centrowane
hydraulicznie ...AWEH16H.../ ... - MB...

monitorowanie pozydji a (czujnik po stronie B) monitorowanie pozydcji b (czujnik po stronie B)
[ ] ] I 1 - 11— —J— — 1
in 2 in 2
czujnik P —LI- j — —|— — — -0 czujnik P i i i -0 A B
postr.B . — — = — =1 | postr.B _ y y -1
pin 4 | | pin4 al0|b
- i j i 0 -t | — 0 3 — b
100 50 0 50 100 100 50 0 50 100 P T
a potozenie suwaka[%)] b a potozenie suwaka[%] b

wersje 2-potozeniowe (a, 0) centrowane
hydraulicznie ...AWEH16H...A/...- MA...
monitorowanie pozydji a (czujnik po stronie B)

czujnik
po str. B

|
o O K

pin 4

100 50 0
a potozenie suwaka[%] 0

wersje 2-potozeniowe (a, 0) centrowane
hydraulicznie ...AWEH16H...A/...- MO...
monitorowanie pozycji 0 (czujnik po stronie B)

- — 1
—0
—1
- — 0
100 50 0
a potozenie suwaka[%] 0

pin 2
czujnik
postr. B pin 4

A B[]
amant

PT

wersje 2-potozeniowe (0, b) centrowane
hydraulicznie ...AWEH16H...B/...- MB...
monitorowanie pozycji b (czujnik po stronie B)

I 1

in 2
czujnik P -0
—1

postr. B pin 4
- — 0
0 50 100

0 potozenie suwaka[%] b

wersje 2-potozeniowe (0, b) centrowane
hydraulicznie ...4AWEH16H...B/...- MO...
monitorowanie pozycji 0 (czujnik po stronie B)

‘_[rit

i

0 50 10!
0 potozenie suwaka[%] b

pin 2
czujnik
postr. B oin 4

S o +»r O

AB X
MEMb
T

P

wersje 2-potozeniowe (a, b) ustalane sprezyng
AWEH16.../... -MA...
monitorowanie pozycji a (czujnik po stronie A)

wersje 2-potozeniowe (a, b) ustalane sprezyna
AWEHT6.../... - MB...
monitorowanie pozycji b (czujnik po stronie A)

T — ]
T c1> cainik "ML :D—(l) b B
po str. A oinal” 1 postr. A nall — :l: 1 a|Z[b
-+ — o P 4,_—[[ 0 PT
100 50 0 100 50 0
a potozenie suwaka[%] b a pofozenie suwaka[%] b
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WYMIARY GABARYTOWE ROZDZIELACZA Z WYPOSAZENIEM DODATKOWYM

UWAGA:

jak w wersji podstawowej - wg str. 9 do 11;

pozostate wymiary i opis szczegotéw rysunku rozdzielacza; konfiguracja otwordw i stan powierzchni ptyty przytaczeniowej

wersje z czujnikiem kontroli potozenia suwaka typ M
UWAGA:

zgodnie z PN - EN 693 rozdzielacz wstepny nie powinien by¢ wyposazony w przycisk recznego przesterowania

wersje 3-potozeniowe centrowane sprezynami
monitorowanie pozycji a, b lub 0, czujnik po stronie Ai B
wersje: ..A4WEH16.../... - MAB...
..AWEH16.../... -MO...

D A BY D 90 (max) 70 (min)* _,
| [ p!
: N s _
- - S
120 120 =
| 420 (max)
|...4AWEH16.../...- MAB... |
|...AWEH16.../..- MO... |
UWAGA:

UWAGI:

* rozdzielacz z czujnikiem potozenia suwaka jest
fabrycznie wyregulowany, jakiekolwiek regulacje
w rozdzielaczu moga by¢ wykonywane wylacznie
przez producenta

» w przypadku wady czujnika lub rozdzielacza nalezy
wymieni¢ kompletny rozdzielacz

(*) - dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika
(wtyczki nie uwidocznione na rysunku, dostarczane
na oddzielne zamdwienie wg karty katalogowej
WK 499 963)

wersje 3-pofozeniowe centrowane sprezynami
monitorowanie pozydji a, czujnik po stronie B
wersja ...AWEH16.../... -MA...

wersje 3-potozeniowe centrowane sprezynami
monitorowanie pozycji b , czujnik po stronie A
wersja ...AWEH16.../... -MB...

Typ WEH16

b a a
7| [BY] | [BY]
110 120 120 110
320 (max) | . 320 (max)
|...AWEH16.../..- MA... | |...AWEH16.../...- MB... |
-19 - WK 499 482 10.2018




WYMIARY GABARYTOWE ROZDZIELACZA Z WYPOSAZENIEM DODATKOWYM
UWAGA:

pozostate wymiary i opis szczegbtéw rysunku rozdzielacza; konfiguracja otwordw i stan powierzchni ptyty przylaczeniowej
jak w wersjach podstawowych - wg str. 9 do 11;

wersje z czujnikiem kontroli potozenia suwaka typ M
UWAGA:

wymiary gabarytowe i przylaczeniowe oraz wymagania montazu czujnika potozenia suwaka typ M wg str. 19

wersje 2-potozeniowe (a, 0) ustalane sprezynami wersje 2-potozeniowe (0, b) centrowane sprezynami
monitorowanie pozycji a lub 0, czujnik po stronie B monitorowanie pozycji b lub 0, czujnik po stronie A,
wersje: ..4WEH16..A.../...- MA... wersje: ...4WEH16...B.../...- MB...
AWEHT6..A.../...- MO... ...AWEH16...B.../...- MO...
a
NEY A| [BY]
110 120 120 110
320 (max) | . 320 (max)
[AWEHT6.A./..- MA.] |...AWEH16...B.../...- MB...]
[ AWEHT6..A_/..- M. ...AWEH16...B.../...- MO...]
wersje 2-potozeniowe (3, b) ustalane sprezyna wersje 3-potozeniowe centrowane hydraulicznie
monitorowanie pozycjia lub b, czujnik po stronie A, monitorowanie pozycji a lub b, czujnik po stronie B,
wersje: ..AWEH16.../...- MA... wersje: ..AWEH16H.../... -MA..
WAWEHT6../ ... - MB...

..AWEH16H.../... - MB...

a a
(A] BY| d Al BY]
i : E a r ==
110 Ry 130 120
I
. 334 (max) 340 (max) |

[ 4WEH16../..-MA.. | [...AWEHT6H../..- MA...]
|...AWEH16.../...- MB... |

|...4WEHT6H.../...- MB... |

WK 499 482 10.2018
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WYMIARY GABARYTOWE ROZDZIELACZA Z WYPOSAZENIEM DODATKOWYM

UWAGA:

jak w wersjach podstawowych - wg str. 9 do 11;

pozostate wymiary i opis szczegbtéw rysunku rozdzielacza; konfiguracja otwordw i stan powierzchni ptyty przylaczeniowej

wersje z czujnikiem kontroli potozenia suwaka typ M
UWAGA:

wymiary gabarytowe i przylaczeniowe oraz wymagania montazu czujnika potozenia suwaka typ M wg str. 19

wersje 2-potozeniowe (a, 0) centrowane hydraulicznie

wersje 2-potozeniowe (0, b) centrowane hydraulicznie

monitorowanie pozycji a lub 0, czujnik po stronie B,
wersje: ..AWEH16H...A.../...- MA...
AWEH16H...A.../...- MO...

i OF
120
340 (max)

130

|..AWEHT6H..A.../..- MA... |
|..4AWEH16H..A.../...- MO... |

monitorowanie pozycji b lub 0, czujnik po stronie B,
wersje: ..AWEH16H...B.../...- MB...
...4WEH16H...B.../...- MO...

E_.

120
340 (max)

130

|...AWEHT6H...B.../...- MB... |
|...AWEH16H...B.../...- MO... |

UWAGA:

wersje z czujnikiem kontroli potozenia suwaka typ M i nastawnikiem skoku suwaka

wymiary gabarytowe i przytaczeniowe oraz wymagania montazu czujnika potozenia suwaka typ M wg str. 19

wersje 3-potozeniowe centrowane sprezynami
monitorowanie pozycji a, czujnik po stronie B,
i nastawnik skoku suwaka po stronie A
wersja ...4WEH16.../...- MA11...

1S (=

153 (max) 120

360 (max)

|...AWEH16.../..- MA11... |

wersje 3-polozeniowe centrowane sprezynami
monitorowanie pozycji b, czujnik po stronie A,
i nastawnik skoku suwaka po stronie B

wersja ...A4WEH16.../... - MB12...

120

360 (max)

|...AWEH16.../...- MB12... |

Typ WEH16

-21- WK 499 482
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WYMIARY GABARYTOWE ROZDZIELACZA Z WYPOSAZENIEM DODATKOWYM

UWAGA:

jak w wersjach podstawowych - wg str. 9 do 11;

pozostate wymiary i opis szczegbtéw rysunku rozdzielacza; konfiguracja otwordw i stan powierzchni ptyty przylaczeniowej

wersje z nastawnikiem skoku suwaka

wersje 3-potozeniowe z suwakiem centrowanym

sprezynami
mozliwosci montazu nastawnika skoku suwaka:

« od strony kanatu A
« od strony kanatu B

(A| [BY]
*ﬂ: i
5
153 (max)
306 (max) |
|...4WEH16.../...10... |

- wersja ...4WEH16.../...11...
- wersja ...4WEH16.../...12...
¢ od strony kanatéw Ai B - wersja ...AWEH16.../...10...

wersje 2-potozeniowe z suwakiem ustalanym
hydraulicznie

mozliwosci montazu nastawnika skoku suwaka:

* od strony kanatu A - wersja ...AWEH16H.../...11...
* od strony kanatu B - wersja ...AWEH16H.../...12...
e od strony kanatéw Ai B - wersja ...AWEH16H.../...10...

wykonanie z 2 elektromagnesami (a, b)
tylko w wersjach: AWEH16H.../0...;...OF...

G R ~
%__E:q a

ed)

[A| [BY
+ﬂ: i

|yl

153 (max)
306 (max) |

|...4WEH16H.../...10... |

wersje 3-potozeniowe z suwakiem centrowanym
hydraulicznie

mozliwo$¢ montazu nastawnika skoku suwaka:

¢ od strony kanatuB - wersja ...AWEH16H.../...12...

153

283 (max)

|...4WEH16H.../..12... |

wersje 2-potozeniowe z suwakiem ustalanym
sprezyna

mozliwos¢ montazu nastawnika skoku suwaka:

* od strony kanatu A - wersja ..4WEH16.../...11...

A [BY]
153 (max)
287 (max)
|...4AWEH16.../..11... |

WK 499 482 10.2018
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WYMIARY GABARYTOWE ROZDZIELACZA Z WYPOSAZENIEM DODATKOWYM
UWAGA:

pozostate wymiary i opis szczegbtéw rysunku rozdzielacza; konfiguracja otwordw i stan powierzchni ptyty przylaczeniowej
jak w wersjach podstawowych - wg str. 9 do 11;

wersje z zespotem kontroli pofozenia suwaka

wersje 3-potozeniowe z suwakiem centrowanym sprezynami

mozliwosci montazu zespotu kontroli potozenia suwaka:

* od strony kanatu A - wersje: ...AWEH16.../...18...(rozwierny) ;...22...(zwierny)
* od strony kanatu B - wersje: ...AWEH16.../...19...(rozwierny) ;...23...(zwierny)

| 256

146

34

f UWAGA:

[..AWEH16../..18..] [..AWEH16../..19...]  |(*)-Dystans do montazu wtyczkiiprzewodu czujnika

| AWEH16.../..22 | | AWER16.../..23 | (wtyczki wg str. 15 - szt. 2 - nie uwidocznione na
— — rysunku, dostarczane w komplecie z rozdzielaczem)

wersje 3-potozeniowe z suwakiem centrowanym hydraulicznie
mozliwosci montazu zespotu kontroli potozenia suwaka: L. AWEH16H..72/...19..,
* od strony kanatu B - wersje: ...AWEH16H.../...19... (rozwierny) .. AWEH16H...72/...23..]

.. AWEH16H.../...23... (zwierny)

a

s

-
N‘r‘
146
UWAGA:
(*) - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika ©
(wtyczki wg str. 15 - szt. 2 - nie uwidocznione na 116
rysunku, dostarczane w komplecie z rozdzielaczem) 129
Typ WEH16
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WYMIARY GABARYTOWE ROZDZIELACZA Z WYPOSAZENIEM DODATKOWYM
UWAGA:

pozostate wymiary i opis szczegbtdéw rysunku rozdzielacza; konfiguracja otwordw i stan powierzchni ptyty przylaczeniowej
jak w wersjach podstawowych - wg str. 9 do 11;

wersje z zespotem kontroli potozenia suwaka

wersje 2-potozeniowe z suwakiem ustalanym sprezyng

mozliwosci montazu zespotu kontroli potozenia suwaka:
* od strony kanatu A

wersje: ..AWEH16.../...18... (rozwierny) ; ...22... (zwierny) [

E i

g1 7] &

[T

B ) A
B[ L e
146 )
280
©
116
129 UWAGA:
|...4WEH16.../...18... | (*) - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika
(wtyczki wg str. 15 - szt. 2 - nie uwidoznione na
|~--4WEH16-~-/~--22--- | rysunku, dostarczane w komplecie z rozdzielaczem)

wersje 2-potozeniowe z suwakiem ustalanym hydraulicznie
mozliwosci montazu zespotu kontroli potozenia suwaka:

* od strony kanatu A - wersje: ...AWEH16H.../...18...(rozwierny) ;...22...(zwierny)
* od strony kanatu B - wersje: ..AWEH16H.../...19...(rozwierny) ;...23...(zwierny)

256

146

wykonanie z 2 elektromagnesami (a, b)
tylko w wersji AWEH16H.../0...;...OF...

N
N'\r‘

ol
B Stk

n
B
() UWAGA:
116 116 (*) - Dystans do montazu wtyczki i
| 129 129 ' przewodu czujnika (wtyczki wg

|..AWEH16H.../..18...] |
|..AWEH16H.../..22...| [..AWEH16H.../...23...]

str. 15 - szt. 2- nie uwidocznione
AWEH16H.../.19..| | 13 rysunku, dostarczane sq w
komplecie z rozdzielaczem).
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WYMIARY GABARYTOWE ROZDZIELACZA Z WYPOSAZENIEM DODATKOWYM

UWAGA:
pozostate wymiary i opis szczegbtdéw rysunku rozdzielacza; konfiguracja otwordw i stan powierzchni ptyty przylaczeniowej
jak w wersjach podstawowych - wg str. 9 do 11;

wersje z nastawnikiem skoku i zespotem kontroli potozenia suwaka

wersje 3-potozeniowe z suwakiem centrowanym sprezynami

mozliwosci montazu nastawnika skoku i zespotu kontroli

potozenia suwaka:

enastawnik skoku od strony kanatu A i zespét kontroli
potozenia suwaka rozwierny od strony kanatu B
wersja ...AWEH16.../...20...

*nastawnik skoku od strony kanatu A i zesp6t kontroli
potozenia suwaka zwierny od strony kanatu B
wersja ...AWEH16.../..24...

enastawnik skoku od strony kanatu B i zespdt kontroli
potozenia suwaka rozwierny od strony kanatu A [ 4WEH16.../..20... |
wersja ...AWEH16.../..21...

enastawnik skoku od strony kanatu B i zesp6t kontroli
potozenia suwaka zwierny od strony kanatu A
wersja ...4WEH16.../...25...

|...4WEH16.../..24... |

b a

o
]

F=————=1]

=

299 (max)

- R\ I zan

116
129
|..AWEH16.../..21... |
|..AWEH16.../..25... ]
. ] B =
b

g-.
k! A [B

<

————=
F—_ = =7

146

299 (max)

(*) - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika
(wtyczki wg str. 15 - szt. 2 - nie uwidocznione na
f rysunku, dostarczane w komplecie z rozdzielaczem)
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WYMIARY GABARYTOWE ROZDZIELACZA Z WYPOSAZENIEM DODATKOWYM
UWAGA:

pozostate wymiary i opis szczegbtdéw rysunku rozdzielacza; konfiguracja otwordw i stan powierzchni ptyty przylaczeniowej
jak w wersjach podstawowych - wg str. 9 do 11;

wersje z nastawnikiem skoku i zespotem kontroli potozenia suwaka

wersje 2-potozeniowe z suwakiem ustalanym hydraulicznie
mozliwosci montazu nastawnika skoku i zespotu kontroli
potozenia suwaka:
*nastawnik skoku od strony kanatu A i zespét kontroli
potozenia suwaka rozwierny od strony kanatu B
wersja ...4WEH16.../...20...
*nastawnik skoku od strony kanatu A izesp6t kontroli
potozenia suwaka zwierny od strony kanatu B

wersja ...4AWEH16.../..24... [..AWEH16../...20... |
*nastawnik skoku od strony kanatu B i zespét kontroli |...AWEH16.../..24... |
potozenia suwaka rozwierny od strony kanatu A ) )
. wykonanie z 2 elektromagnesami (a, b)
wersja ...AWEH16.../...21... tviko w wersii AVEH16H. /0.~ OF
e nastawnik skoku od strony kanatu B i zespdt kontroli Y ) =

potozenia suwaka zwierny od strony kanatu A
wersja ...4WEH16.../...25...

T

=

299 (max)

L\J/.;‘E%

|...4AWEH16.../..21... |
|...AWEH16.../...25... |

wykonanie z 2 elektromagnesami (a, b) 129
tylko w wersji AWEH16H.../0...;...OF...

A1) T

£3l®

_E=_:._ n 4 .

L=

_@r?B
E-

il

<

F————1
F— - =T

146

299 (max)

1
i
_[@ L )
D ) UWAGA:
116 (*) - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika

129 (wtyczki wg str. 15 - szt. 2 - nie uwidocznione na
rysunku, dostarczane w komplecie z rozdzielaczem)
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CHARAKTERYSTYKI

(dla lepkoci cieczy hydraulicznej v = 41 mm?/s i temperatury t = 50 OC)

Charakterystyki oporéw przeptywu

Wykresy charakterystyk Ap (Q) dla...WEH16... Wykresy charakterystyk Ap (Q) dla...WEH16...
w wersjach z suwakami EiR w wersjach z suwakami: F,H, ), L, M,QS.UV.W,CDKZ
1-suwaki: E, R 1-suwak S
2 - suwak R - kier. przeplywu P do AiB do A 2 -suwaki: F,H,J,LLM,QUV,W,CDKZ
3 - suwak D1
P-T B-A B-T
038 0.8
) B-A /
0,7 0,7
0,6 // B-T 0,6 @ 2 % / // P-A
o OIRCII 4 o /TS A
S 04 \ /////A*T %04 \/ y /\/>/
P-A =
<03 \/>/</‘// P_LB %0,3 y ,//i><
N 4
" _,éé = 01 //’ =z
/
0 40 80 1230 . 160 200 240 0 40 80 120 160 200 240
Q (dm’*/ min) Q (dm*/ min)
Wykresy charakterystyk Ap (Q) dla ...WEH16...
w wersjach z suwakami Gi T
0,8
0,7 P-T
/ B-T
0,6
=05 // AT
a
é 0,4 / /,// P-A
% 0,3 / A// P-B
/ /
0,2 7///
0,1 —
0 I 40 80 120 160 200 240
Q (dm*/ min)
Charakterystyki zakreséw pracy
ci$nienie p [ MPa] UWAGA

rodzaj suwaka 7 14 | 21 |28 35

Podane wartosci zakresdéw pracy odnosza sie

3, .
przeptyw Q [dm~/min] do typowego zastosowania rozdzielacza 4- drogowego

E ) LMQRU, t.j. wykorzystujacego dwa kierunki przeptywu: P do A
VW.CDKZ 240 | 240 | 205 | 180 | 170 i jednoczesnie B do T. W przypadku zastosowania
rozdzielacza 4-drogowego z wykorzystaniem tylko
F 200 | 145 | 115 1100 | 90 jednego kierunku przeptywu - P do A (B zaslepione) lub
GHS T DI 220 160 1130 [110 | 100 A do T (B zaSlepione) rzeczywiste wartosci zakresow

pracy sa znaczaco mniejsze.
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SPOSOB ZAMAWIANIA

4 aweH / 1

Wersja wykonania rozdzielacza
ci$nienie pracy do 28 MPa = bez oznaczenia
ci$nienie pracy do 35 MPa =H

Wielkosé¢ nominalna (WN)

WN16 = 16
Centrowanie/ustalanie polozenia suwaka glownego
Za pomocq sprezyn = bez oznaczenia
hydrauliczne =H

Symbol suwaka glownego
schematy suwakow -wg str. 8

Numer serii konstrukcyjnej
(70-79) - niezmienne wymiary przytacza i zabudowy =7X
seria 73 =73

Ustalanie polozenia suwaka rozdzielacza wstepnego
(tylko dla wersji 2-potozeniowych ustalanych hydraulicznie
WEH16HC... / ..HD.../ ..HK... / ..HZ..))

Za pomocq sprezyny (elektromagnes  a) = bez oznaczenia
bez sprezyny (elektromagnesy a i b) =0
bez sprezyny, z zatrzaskiem (elektromagnesy a i b) =QOF

Napiecie sterowania elektromagneséw rozdzielacza wstepnego

12V DC =G12
24V DC =G24
110V DC =G 110
110V AC 50 Hz (wtyczka z prostownikiem) =W110R
220V AC 50 Hz (wtyczka z prostownikiem) =W 220R
230 V AC 50 Hz (wtyczka z prostownikiem) =W 230R
Sterowanie reczne elektromagnesow
elektromagnes bez przycisku recznego przesterowania =bez oznaczenia
elektromagnes z przyciskiem recznego przesterowania =N

Doprowadzenie i odptyw strumienia sterujacego

zasilanie zewnetrzne, odptyw zewnetrzny = bez oznaczenia
zasilanie wewnetrzne, odptyw zewnetrzny =E

zasilanie wewnetrzne, odplyw wewnetrzny =ET

zasilanie zewnetrzne, odptyw wewnetrzny =T

Nastawnik czasu przesterowania

bez nastawnika czasu przesterowania =bez oznaczenia
nastawa czasu przesterowania na doptywie =S
nastawa czasu przesterowania na odplywie =S2

Rodzaj przylacza elektrycznego
wtyczka I1SO 4400 (DIN 43650-A) bez LED =14
wtyczka ISO 4400 (DIN 43650 - A) z LED =741
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SPOSOB ZAMAWIANIA

£

*

UWAGL:

Ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w sposéb
opisowy (uzgodnione z producentem)

Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejéw mineralnych) = bez oznaczenia
FKM (dla cieczy na bazie estréw fosforanowych) = V

Zawor stosunku ci$nienia
bez zaworu stosunku cisnienia bez oznaczenia
Z zaworem stosunku ciSnienia = D1

Zawoér wstepnego obcigzenia

bez zaworu wstepnego obcigzenia = bez oznaczenia
zawor wstepnego obcigzenia z ciSnieniem otwarcia 0,45 MPa = P 4,5
zawor wstepnego obcigzenia z ciSnieniem otwarcia 0,7 MPa =P7

Zwezka diawigca w kanale P rozdzielacza wstepnego

bez zwezki = bez oznaczenia

zwezka @0,8 =B08

zwezka @1,0 =B 10

zwezka @1,2 =B 12
Wyposazenie dodatkowe
bez wyposazenia dodatkowego = bez oznaczenia
nastawnik skoku suwaka od strony kanatéw AiB =10
nastawnik skoku suwaka od strony kanatu A* =1
nastawnik skoku suwaka od strony kanatu B** =12
zespdt czujnikdéw potozenia rozwierny od strony kanatu A =18
zesp6t czujnikdw potozenia rozwierny od strony kanatu B (oprécz wersji
2-potozeniowych z ustalaniem sprezyna) =19
nast. skoku suwaka od strony kan. A i zesp. czujnikédw pot. rozwierny od strony kan. B =20
nast. skoku suwaka od strony kan. B i zesp. czujnikdw pot. rozwierny od strony kan. A =21
zespot czujnikdw potozenia zwierny od strony kanatu A =22
zespdt czujnikdéw potozenia zwierny od strony kanatu B (oprocz wersji
2-potozeniowych z ustalaniem sprezyna) =23
nast. skoku suwaka od strony kan. A i zesp. czujnikbw pot. zwierny od strony kan. B =24
nast. skoku suwaka od strony kan. B i zesp. czujnikéw pot. zwierny od strony kan. A =25

Czujnik przesterowania suwaka typ M

bez czujnika przesterowania = bez oznaczenia
monitorowanie pozycji 0 - zerofwersje 3-pofozeniowe centrowane sprezynami oraz 2-potozeniowe
z pofozeniem (a, 0) lub (0, b)) =MO0
monitorowanie pozycji a (wersje 3-potoZzeniowe z jednym czujnikiem po stronie b oraz wersje
2-potozeniowe z potozeniami (a, 0) lub (a, b)) =MA
monitorowanie pozycjib (wersje 3-pofozeniowe z jednym czujnikiem po stronie a oraz wersje
2-potozeniowe z potozeniami (0, b) lub (3, b)) =MB
monitorowanie pozydjia i b (wersje 3 - potoZzeniowe centrowane sprezynami) = MAB

Mozliwe wyposazenie dodatkowe dla wersji z czujnikiem typ M:
(*) - wykonanie ...11... mozliwe tylko dla ...MA... w wersji 3-potozeniowej (czujnik od strony kanatu B monitorowanie pozycji a)
(**) - wykonanie ...12... mozliwe tylko dla ...MB... w wersji 3-potozeniowej (czujnik od strony kanatu A monitorowanie pozycji b)

Rozdzielacz nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego z symboli wg powyzszego diagramu.

Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajg preferowane wersje wykonania
dostepne w krétkim terminie dostawy.

Przykiad kodu rozdzielacza w zaméwieniu: H- 4 WEH16 E 73/G24 N ET 74

Typ WEH16
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PLYTY PRZYLACZENIOWE | SRUBY MOCUJACE

Plyte przytaczeniowa nalezy zamawiaé wg karty

katalogowej WK 450 788. Symbol ptyty:

G174/01 - przytacza gwintowe P, T, A,B-G 1
XY.L -G1/4

Plyta przytaczeniowa i sruby do montazu rozdzielacza

wg PN - EN ISO 4762 (PN/M-82302):

M10 x 60 - 10,9 - szt. 4/komplet

Mé x 60-10.9 - szt. 2/komplet

dostarczane sg na oddzielne zamédwienie.

Momenty dokrecenia Srub:

M10 x 60 - Md =62 Nm; M6x 60-Md=12,5Nm

PRZYKLAD ZASTOSOWANIA W UKLADZIE
HYDRAULICZNYM
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PONAR Wadowice S.A.
ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice

tel. +48 33 488 29 00
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